
园织机 CIR-511 说明书

一、接线示意图

提升电机接线端口

收卷电机接线端口

编码器接线端口

通讯接线端口

外部控制端口

拨码开关

电机输出端口

继电器输出端口

电源输入端口

送经调速旋钮

送经电机接线端口

送经电机接线端口



二、操作面板介绍

注：班次选择和恢复出厂值只针对一体机有效

三、拨码开关介绍

编号 功能 向左拨码 向右拨码

6 面板切换 一体机面板功能 变频器面板功能

5 编码器 外部编码器给定脉冲 变频器给定脉冲

4 蓝牙开关 开启蓝牙 关闭蓝牙

3 称重开关 开启称重 关闭称重

2 大表控制
X1 与 com 闭合启动，

断开停止

X1 与 com 闭合后保持启动状态

X2 与 com 闭合时启动，断开后停止

X3 与 com 闭合时，停止运行

1 保留

四、状态查询介绍

1.一体机面板状态查询（短按查询按钮）

2.变频器面板状态查询（短按查询按钮）

停机状态时：

输出频率：H0000设定频率

频率

母线电压（1 班指示灯常亮）



运行状态时：

五、参数一览表

1.一体机面板参数列表
NO. 功能说明 设定范围 出厂值

Pr.00 纬密密码保护设置 3 或 4 位数字有效，00：未加密 00

Pr.01 纬密设置 d200～60000 任意细分，数字越大越密 1000

Pr.02 工作运行电流（A） d10～d60（不同型号最高值不一样） 4.5

Pr.03 停机刹车电流 d20～100% 75%

Pr.04 计米系数 d01～30000 2000

Pr.05 脉冲滤波常数 d0～1000；0：无滤波功能 128

Pr.06 电机旋转方向 d0～1；0：正转，1：反转； 00

Pr.07 功能模式选择

d0000～9999

2030

个位：脉冲模式：0： AB 相脉冲定时采样模式<4KH;

1：EQEP：AB 相四分频模式；

2：EQEP：脉冲+方向上升沿采样模式；

3：变频器给定脉冲；

十位：联动控制：

0：模式 1：送经、收卷和提升速度成正比；

1：模式 2：开始启动由点动送经 Pr.76/92 控制，延时 Pr.77/93 后和提升速

度成正比，收卷和提升速度成正比；

2：模式 3：送经由外部电位器调速，收卷和提升速度成正比；

3：模式 4：开始启动由点动送经 Pr.76/92 控制，延时 Pr.77/93 后由外部电

位器调速控制，收卷和提升速度成正比；

>=4：不联动；

5：送经 1/2 有速度传感器控制（和收卷共用信号）。

百位：脉冲端口信号滤波系数;

千位：无电机检或其他故障检测：0：使能；2：不检测；1：厂家测试

Pr.08 上下键速度 dPr.09～2000 30

Pr.09 起始速度 d00～Pr.08 00

Pr.10 加减速时间 d20～2000 100

Pr.11 送经调速系数 d01～100 30

Pr.12 送经延时（s） d0.0～100.0S 3.0

Pr.13 多功能输入选择一(PU) d00：无功能

d01：提升正转启动指令和系统叠加控制

d02：提升反转启动指令和系统叠加控制

d03：收卷正转启动指令和系统叠加控制

d04：收卷反转启动指令和系统叠加控制

d05：送经 1 正转启动指令和系统叠加控制

d06：送经 1 反转启动指令和系统叠加控制

00

Pr.14 多功能输入选择一(DR) 00

Pr.15 多功能输入选择二(X1) 09

Pr.16 保留 13

输出频率 输出频率 输出频率 输出频率 输出频率



d07：送经 2 正转启动指令和系统叠加控制

d08：送经 2 反转启动指令和系统叠加控制

d09：外部计米脉冲输入

d10：提升电机释放指令

d11：送经 1 电机学习键输入

d12：送经 2 电机学习键输入

d13： 收卷电机停机输入

Pr.17 多功能继电器输出

d00：总故障报警指示

d01：提升故障报警指示

d02：收卷故障报警指示

d03：送经 1 故障报警指示

d04：送经 2 故障报警指示

d05：提升运转指示

d06：收卷运转指示

d07：送经 1 运转指示

d08：圆织机专用指示:

d09：外部报警输出：默认响铃 5S

d10：外部计米脉冲输入指示

d11：送经 2 运转指示

d12：收卷控制输出：以提升速度是否<Pr.39 为基准

d13：速度比较指示：提升速度>Pr.39 输出

d14：提升控制送经输出，延时 PR12;

d15：提升速度模式运行输出

d16：定卷到达输出

d17：色差检测输出--2.5S

08

Pr.18 驱动调试模式设置

个位：提升电机：0：圆织机提升模式；1：脉冲接收模式；2：速度模式——

通过外部端子。

0010

十位：收卷电机：0：速度模式（速度来源 Pr64）；1：圆织机收卷模式（转

矩给定 Pr.23/24）；2：自学习模式——通过按钮学习键；3：调试模式。

百位：送经 1 电机：0：送机速度模式（速度来源 Pr64）；1：收卷模式（转

矩给定 Pr.23/24）；2：自学习模式——通过端子学习键；3：调试模式。

千位：送经 2 电机：0：送机速度模式（速度来源 Pr80）；1：收卷模式；（转

矩给定 Pr.23/24）；2：自学习模式——通过端子学习键；3：调试模式。

Pr.19 送经控制设置

个位：提升联动送经启动转速：0-9；

0410

十位：外部脉冲联动送经启动脉冲数：0-9；0：无效；

百位：低速报警使能：0：无效，低速报警速度=（1-9）*10<提升速度，低速

报警只针对送经和收卷电机；

千位：开机自学习使能：0：使能；1：不使能；

Pr.20 串口通讯地址 d00～31 03

Pr.21

串口波特率设置

通讯资料格式：MODBUS RTU

模式

通讯格式：19200.8.E.1

3023百位：风机控制：0：智能控制；1：一直；2：停止

千位：电机参数：0～9

Pr.22 提升故障记录

d00：无故障

00

d01：电压过高

d02：过热

d03：电压过低

d04：启动电阻保护

公共故障（01/02/03 故障可以自动恢复）

d06：过电流

d07：无电机
提升故障

收卷电机参数设置

Pr.23 停机转矩设置 d0.0～Pr.24 当提升速度<Pr.38 时转矩为 Pr.23，速度>Pr.39 转矩

为 Pr.24；

5.0

Pr.24 运行转矩设置 dPr.23～100.0% 55.0

Pr.25 电机停车方式设定
d00：以减速煞车方式停止

00
d01：以自由运转方式停止

Pr.26 最高操作频率选择 d30.0～3000.0Hz 100.0



Pr.27 电机额定电流（A） d0.1～10.0A 1.6

Pr.28 电机旋转方向 d0～1；0：正转，1：反转； 00

Pr.29 加速时间选择 d0.1～100.0s 5.0

Pr.30 减速时间选择 d0.1～100.0s 5.0

Pr.31 力矩环 P 调节 d00～10000 2000

Pr.32 力矩环 I 调节 d00～10000 200

Pr.33 收卷故障记录

d00：无故障

00

d01：电压过高

d02：过热

d03：电压过低

d04：启动电阻保护

d05：保留

公共故障（01/02/03 故障可以自动恢复）

d06：过电流

d07：霍尔

d08：过负载

d09：霍尔故障

收卷故障

Pr.34 A/B/C 班选择 0：A班；1：B 班；2：C 班； 00

Pr.35 定卷报警设置（米） d00～65535； 00

Pr.36 多功能输出二 d00～12 00

Pr.37 计米方式选择
d00：编码器；

00
d01：外部计数脉冲,需要配合外部 X1 端子功能

Pr.38 收卷待机提升最低速 d01～Pr.39 2

Pr.39 收卷运行提升最高速 Pr.38～1000 70

Pr.56～61：收卷霍尔位置存储区（6 个）:苏益定：1/5/4/6/2/3; 华仲：3/1/5/4/6/2

Pr.62 送经最低启动频率 d5.0～80.0Hz 50.0

送经 A 电机参数设置

Pr.64 运行速度（系数）设置 dPr.62～Pr.66 100.0 50.0

Pr.65 电机停车方式设定
d00：以减速煞车方式停止

00
d01：以自由运转方式停止

Pr.66 最高操作频率选择 dPr.64～3000.0Hz 200.0 100.0

Pr.67 电机额定电流（A） d0.1～10.0A 4.0

Pr.68 电机旋转方向 d0～1；0：正转，1：反转；无霍尔位置检测无效 00

Pr.69 加速时间选择 d0.1～100.0s 1.0

Pr.70 减速时间选择 d0.1～100.0s 6.0

Pr.71 速度环 P 调节 d01～10000 5000

Pr.72 速度环 I 调节 d01～10000 500

Pr.73 故障记录

d00：无故障

00

d01：电压过高

d02：过热

d03：电压过低

d04：启动电阻保护

公共故障（01/02/03 故障可以自动恢复）

d06：过电流

d08：过负载
送经 1 故障

Pr.74 送经 A 力矩环 P 调节 d00～10000 6000

Pr.75 送经 A 力矩环 I 调节 d00～10000 1000

Pr.76 送经 A 点动频率 dPr.62～Pr.66 50.0

Pr.77 送经 A 点动延时（s） d0.0～10.0S 2.0



Pr.78～79：霍尔位置存储区（6 个）: 1/5/4/6/2/3;

送经 B 电机参数设置

Pr.80 运行速度（系数）设置 dPr.62～Pr.82 100.0 50.0

Pr.81 电机停车方式设定
d00：以减速煞车方式停止

00
d01：以自由运转方式停止

Pr.82 最高操作频率选择 dPr.80～3000.0Hz 200.0 100.0

Pr.83 电机额定电流（A） d0.1～10.0A 4.0

Pr.84 电机旋转方向 d0～1；0：正转，1：反转；无霍尔位置检测无效 00

Pr.85 加速时间选择 d0.1～100.0s 1.0

Pr.86 减速时间选择 d0.1～100.0s 6.0

Pr.87 速度环 P 调节 d01～10000 5000

Pr.88 速度环 I 调节 d01～10000 500

Pr.89 故障记录

d00：无故障

00

d01：电压过高

d02：过热

d03：电压过低

d04：启动电阻保护

d05：保留

公共故障（01/02/03

故障可以自动恢复）

d06：过电流

d07：保留

d08：过负载

送经 2 故障

Pr.90 送经 B 力矩环 P 调节 d00～10000 6000

Pr.91 送经 B 力矩环 I 调节 d00～10000 1000

Pr.92 送经 B 点动频率 dPr.62～Pr.82 50.0

Pr.93 送经 B 点动延时（s） d0.0～10.0S 2.0

Pr.94～95：霍尔位置存储区（6 个）:1/5/4/6/2/3;

Pr.96 开机显示界面选择

d00～15 00

00：提升速度 01：提升电流 02：计米数

00

03：脉冲数 04：温度 05：母线电压

06：IO 状态 07：收卷力矩 08：收卷电流

09：收卷频率 10：送经 1 设定频率 11：送经 1 电流

12：送经 1 当前频率 13：送经 2 设定频率 14：送经 2 电流

15：送经 2 当前频率

Pr.97 定卷长度设置 d00～65535；0：表示无效 00

Pr.98 送经电机模式选择
个位：0：送经大电机；1：送经小电机；

00
十位：0：新款 PCB(103)；1：旧款 PCB(224)；

Pr.99 色差灵敏度检测 d00～9；00：关闭检测 00

Pr.100 色差识别最大周期 d01～30000； 500

Pr.101 系统密码 3 或 4 位数字有效，00：未加密; 00

Pr.102 系统设定 d01～65535h，超时报警：ERR.04 65535

Pr.103 运行时间 d00～d65535 00

Pr.104-109 保留

Pr.110 存储扇区计数-低位 d00～d65535 00

Pr.111 存储扇区计数-高位 d00～d95 00



2.变频器面板参数列表
NO. 功能说明 设定范围 设定

F0-01 F0-01

0:无速度传感器矢量控制(SVC)

1:有速度传感器矢量控制(FVC)

2:V/F 控制

0

F0-02 命令源选择 d01:运转指令由外部端子控制 01

F0-03 主频率来源 X 选择 d09：通讯给定 09

F0-17 加速时间调整
根据需要调整

8.0

F0-18 减速时间调整 8.0

F0-25 加减速时间基准频率 d01：设定频率 00

F4-00 多功能输入选择(X1) d01:正转（FWD） 01

F4-01 多功能输入选择(X2) d02:正转运转 02

F4-02 多功能输入选择(X3) d03:停止（STOP） 03

F4-03 多功能输入选择(X4) d11:断经输入 1，ERR15 11

F4-04 多功能输入选择(X5) d33:断经输入 2，ERR15|0x8000 33

F4-10 端子输入滤波 d0.000～1.000S 0.010

F4-11 端子命令方式 d02：三线式运转控制 1 02

F5-02 多功能输出 RELAY 接点 d01: 变频器运行中 03

F5-04 Y1 输出功能选择 d05：运行命令输出 05

F5-09 FMP 输出最大频率 d0.01～100.00KHz 1.00

F5-18 RELAY 输出延时时间 d0.0～3600.0S 5.0

F8-25 第二段加速切换时间 8.00

F8-26 第二段减速切换时间 8.00

F9-47 故障动作选择 1 外部故障：减速停车 11001

Fd-00 通讯波特率 6:19200BPS 6006

Fd-01 MODBUS 数据格式 1：偶校验（8.E.1） 1

Fd-02 本机地址 02 02

Fd-05 MODBUS 通讯协议 1标准通讯协议 31

A9-00 完纬监控功能使能 0:无效；1：有效 1

A9-01 断纬监控功能使能 0:无效；1：有效 1

A9-02 完纬灵敏度 1～1000 3

A9-03 断纬灵敏度 1～1000 10

A9-04 完纬速度 0～5000 1500

A9-05 断纬速度 0～5000 100

A9-06 纬线检测起始频率 0～50.00 25.00

A9-07 纬线检测停止频率 0～50.00 6.00

A9-08 完纬速度对应频率 0～50.00 50.00

A9-09 当前报警梭子 1～16 0

A9-10 1 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-11 1 号梭子速度 0～65535 0

A9-12 1 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-13 2 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-14 2 号梭子速度 0～65535 0



A9-15 2 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-16 3 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-17 3 号梭子速度 0～65535 0

A9-18 3 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-19 4 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-20 4 号梭子速度 0～65535 0

A9-21 4 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-22 5 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-23 5 号梭子速度 0～65535 0

A9-24 5 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-25 6 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-26 6 号梭子速度 0～65535 0

A9-27 6 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-28 7 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-29 7 号梭子速度 0～65535 0

A9-30 7 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-31 8 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-32 8 号梭子速度 0～65535 0

A9-33 8 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-34 9 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-35 9 号梭子速度 0～65535 0

A9-36 9 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-37 10 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-38 10 号梭子速度 0～65535 0

A9-39 10 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-40 11 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-41 11 号梭子速度 0～65535 0

A9-42 11 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-43 12 号梭子地址 0x0000～0xFFFF 0x0000

A9-44 12 号梭子速度 0～65535 0

A9-45 12 号梭子接收帧数 0～65535 0

A9-46 蓝牙 1/2 接收帧数 0～65535，高 8 位蓝牙 2，低 8 位蓝牙 1 0

A9-47～A9-49 保留 0～65535 0



六、故障检查及对策

1. 一体机面板故障列表
代码 名称 故障原因排查 故障处理对策

Err.01 电压过高
1.输入电源电压过高。
2.内部器件损坏。

1.检查输入电源端 N 和 RST 之间是否高于 220V。
2.寻求技术支持。

Err.02 过热

1.环境温度过高。
2.风道堵塞。
3.风扇损坏。
4.温度检测器件损坏。

1.降低环境温度。
2.清理风道。
3.更换风扇。
4.寻求技术支持。

Err.03 电压过低
1.输入电源电压过低。
2.内部器件损坏。

1.检查输入电源端 N 和 RST 之间是否有 220V。
2.寻求技术支持。

Err.04 系统超时 运行时间达到系统设定。 对 Pr.103 进行清零操作。

Err.05 色差报警 1.Pr.99 和 Pr.100 参数设置不正确。 1.检查相关参数。

Er1.06 步进过电流
1.步进电机负载突变。
2.步进电机输出短路。
3.内部器件损坏。

1.检查步进电机负载运行状况。
2.检查步进电机输出回路是否有短路或者接地。
3.寻求技术支持。

Er1.07 步进无电机
1.没有正确连接步进电机。
2.步进电机损坏。
3.内部器件损坏。

1.检查步进电机接线情况。
2.检查步进电机。
3.寻求技术支持。

Er2.06 收卷过电流
1.收卷电机负载突变。
2.收卷电机输出短路。
3.内部器件损坏。

1.检查收卷电机负载运行状况。
2.检查收卷电机输出回路是否有短路或者接地。
3.寻求技术支持。

Er2.08 收卷过负载
1.负载是否过大或发生电机堵转。
2.内部器件损坏。

1.减小负载并检查收卷电机及机械情况。
2.寻求技术支持。

Er2.09 霍尔故障

1.霍尔接口未连接好。
2.霍尔线断开。
3.与 FY-02 连接的网线是否损坏。
4.FY-02 是否故障。
5.内部器件损坏。

1.检查电机霍尔线是否正确安装。
2.检查霍尔线是否有破损。
3.可以通过更换网线确认。
4.可以通过更换 FY-02 确认。
5.寻求技术支持。

Er2.10 收卷停机
1.没有正确连接收卷电机。
2.收卷电机损坏。
3.内部器件损坏。

1.检查收卷电机接线情况。
2.检查收卷电机。
3.寻求技术支持。

Er3.06 送经 1 过电流
1.送经 1 电机负载突变。
2.送经 1 电机输出短路。
3.内部器件损坏。

1.检查送经 1 电机负载运行状况。
2.检查送经 1 电机输出回路是否有短路或者接地。
3.寻求技术支持。

Pr3.08 送经 1 过负载
1.负载是否过大或发生电机堵转。
2.内部器件损坏。

1.减小负载并检查送经 1 电机及机械情况。
2.寻求技术支持。

Er3.10 送经 1 停机
1.没有正确连接送经 1 电机。
2.送经 1 电机损坏。
3.内部器件损坏。

1.检查送经 1 电机接线情况。
2.检查送经 1 电机。
3.寻求技术支持。

Er4.06 送经 2 过电流
1.送经 2 电机负载突变。
2.送经 2 电机输出短路。
3.内部器件损坏。

1.检查送经 2 电机负载运行状况。
2.检查送经 2 电机输出回路是否有短路或者接地。
3.寻求技术支持。

Er4.08 送经 2 过负载
1.负载是否过大或发生电机堵转。
2.内部器件损坏。

1.减小负载并检查送经 2 电机及机械情况。
2.寻求技术支持。

Er4.10 送经 2 停机
1.没有正确连接送经 2 电机。
2.送经 2 电机损坏。
3.内部器件损坏。

1.检查送经 2 电机接线情况。
2.检查送经 2 电机。
3.寻求技术支持。

2. 变频器面板故障列表

代码 名称 故障原因排查 故障处理对策

Err01 逆变单元保护

1.变频器输出回路短路
2.电机和变频器接线过长
3.模块过热
4.变频器内部接线松动
5.主控板异常
6.驱动板异常
7.逆变模块异常

1.排除外围故障
2.加装电抗器或输出滤波器
3.检查风道是否堵塞、风扇是否正常工作并排除存在问题
4.插好所有连接线
5.寻求技术支持
6.寻求技术支持
7.寻求技术支持



代码 名称 故障原因排查 故障处理对策

Err02 加速过电流

1.变频器输出回路存在接地或短路
2.控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3.加速时间太短
4.手动转矩提升或 V/F 曲线不合适
5.过流失速抑制设定不合适
6.对正在旋转的电机进行启动
7.加速过程中突加负载
8.受外部干扰

1.排除外围故障
2.进行电机参数辨识
3.增大加速时间
4.调整手动提升转矩或 V/F 曲线
5.确认 F3-19 已经使能；过流失速电流 F3-18 设置值过大，
推荐 120%-150%之间；过流失速抑制增益 F3-20 设定太小，
推荐 20～40 之间
6.选择转速追踪启动或等电机停止后再启动
7.取消突加负载
8.查看历史故障记录，未过流记录时，需查找干扰源，无干
扰源可能为驱动板或霍尔器件问题

Err03 减速过电流

1.变频器输出回路存在接地或短路
2.控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3.减速时间太短
4.过流失速抑制设定不合适
5.受外部干扰
6.没有加装制动单元和制动电阻

1.排除外围故障
2.进行电机参数辨识
3.增大减速时间
4.确认 F3-19 已经使能；过流失速电流 F3-18 设置值过大，
推荐 120%～150%之间；过流失速抑制增益 F3-20 设定太小，
推荐 20～40 之间
5.查看历史故障记录，未过流记录时，需查找干扰源，无干
扰源可能为驱动板或霍尔器件问题

Err04 恒速过电流

1.变频器输出回路存在接地或短路
2.控制方式为矢量且没有进行参数辨识
3.过流失速抑制设定不合适
4.运行中是否有突加负载
5.变频器选型偏小
6.受外部干扰

1.排除外围故障
2.进行电机参数辨识
3.将电压调至正常范围
4.取消突加负载
5.选用功率等级更大的变频器
6.查看历史故障记录，未过流记录时，需查找干扰源，无干
扰源可能为驱动板或霍尔器件问题

Err05 加速过电压

1.输入电压偏高
2.加速过程中存在外力拖动电机运行
3.加速时间过短
4.没有加装制动单元和制动电阻
5.过压抑制设定不合适

1.将电压调至正常范围
2.取消此外动力或加装制动电阻
3.增大加速时间
4.加装制动单元及电阻
5.确认过压抑制功能 F3-23 已经使能；过压抑制电压 F3-22
设置太大，推荐 770～700v 之间；过压抑制增益 F3-24 设定
太小，推荐 30～50 之间。

Err06 减速过电压

1.过压抑制设定不合适
2.减速过程中存在外力拖动电机运行
3.减速时间过短
4.没有加装制动单元和制动电阻

1.确认过压抑制功能 F3-23 已经使能；过压抑制电压 F3-22
设置太大，推荐 770-700v 之间；过压抑制增益 F3-24 设定
太小，推荐 30-50 之间。
2.取消此外动力或加装制动电阻
3.增大减速时间
4.加装制动单元及电阻

Err07 恒速过电压
1.过压抑制设定不合适
2.运行过程中存在外力拖动电机运行

1.确认过压抑制功能 F3-23 已经使能；过压抑制电压 F3-22
设置太大，推荐 770-700v 之间；过压抑制增益 F3-24 设定
太小，推荐 30-50 之间。
2.取消此外动力或加装制动电阻

Err08 控制电源故障 输入电压不在规范规定的范围内 将电压调至规范要求的范围内

Err09 欠压故障

1.瞬时停电
2.变频器输入端电压不在规范要求的范围
3.母线电压不正常
4.整流桥及缓冲电阻不正常
5.驱动板异常
6.控制板异常

1.复位故障
2.调整电压到正常范围
3.寻求技术支持
4.寻求技术支持
5.寻求技术支持
6.寻求技术支持

Err10 变频器过载
1.负载是否过大或发生电机堵转
2.变频器选型偏小

1.减小负载并检查电机及机械情况
2.选用功率等级更大的变频器

Err11 电机过载
1.电机保护参数 F9-01 设定是否合适
2.负载是否过大或发生电机堵转
3.变频器选型偏小

1.正确设定此参数
2.减小负载并检查电机及机械情况
3.选用功率等级更大的变频器

Err12 输入缺相

1.三相输入电源不正常
2.驱动板异常
3.防雷板异常
4.主控板异常

1.检查并排除外围线路中存在的问题
2.寻求技术支持
3.寻求技术支持
4.寻求技术支持

Err13 输出缺相

1.变频器到电机的引线不正常
2.电机运行时变频器三相输出不平衡
3.电机故障
4.模块异常，驱动板异常

1.排除外围故障
2.检查电机三相绕组是否正常并排除故障
3.检测电机是否断路
4.寻求技术支持

Err14 模块过热

1.环境温度过高
2.风道堵塞
3.风扇损坏
4.模块热敏电阻损坏
5.逆变模块损坏

1.降低环境温度
2.清理风道
3.更换风扇
4.更换热敏电阻
5.更换逆变模块

Err15 外部设备故障
1.通过多功能端子DI输入外部故障的信号
2.通过虚拟 IO 功能输入外部故障的信号

1.排查外围故障，复位运行
2.确认参数正确，复位运行



代码 名称 故障原因排查 故障处理对策

Err16 通讯故障

1.上位机工作不正常
2.通讯线不正常
3.通讯扩展卡 F0-28 设置不正确
4.通讯参数 FD 组设置不正确

1.检查上位机接线
2.检查通讯连接线
3.正确设置通讯扩展卡类型
4.正确设置通讯参数以上检测后可尝试恢复出厂设置。

Err17 接触器故障
1.驱动板和电源不正常
2.接触器不正常

1.更换驱动板或电源板
2.更换接触器

Err18 电流检测故障
1.检查霍尔器件异常
2.驱动板异常

1.更换霍尔器件
2.更换驱动板

Err19 电机调谐故障
1.电机参数设置不当
2.参数辨识过程超时
3.编码器异常

1.根据铭牌正确设定电机参数
2.检查变频器到电机引线
3.检查编码器线数设置是否正确 F1-17，检查编码器的信号
线连接是否正确牢固。

Err20 码盘故障

1.编码器型号不匹配
2.编码器连线错误
3.编码器损坏
4.PG 卡异常

1.确认编码器类型
2.排除线路故障
3.更换编码器
4.更换 PG 卡

Err21 EEPROM 读写故障 EEPROM 芯片损坏 更换主控板

Err22 变频器硬件故障
1.存在过压
2.存在过流

1.按过压故障处理
2.按过流故障处理

Err23 对地短路故障 电机对地短路 更换电缆或电机

Err26
累计运行时间到达故
障

累计运行时间达到设定值 使用参数初始化功能清除记录信息

Err27 用户自定义故障 1

1.通过多功能端子DI输入用户自定义故障
1 的信号
2.通过虚拟 IO 功能输入用户自定义故障 1
的信号

1.复位运行
2.复位运行

Err28 用户自定义故障 2

1.通过多功能端子DI输入用户自定义故障
2 的信号
2.通过虚拟 IO 功能输入用户自定义故障 2
的信号

1.复位运行
2.复位运行

Err29
累计上电时间到达故
障

累计上电时间达到设定值 使用参数初始化功能清除记录信息

Err30 掉载故障 变频器运行电流小于 F9-64
确认负载是否脱离或 F9-64、F9-65 参数设置是否符合实际
运行工况

Err31
运行时 PID 反馈丢失
故障

PID 反馈小于 FA-26 设定值 检查 PID 反馈信号或设置 FA-26 为一个合适值

Err40 逐波限流故障
1.负载是否过大或发生电机堵转
2.变频器选型偏小

1.减小负载并检查电机及机械情况
2.选用功率等级更大的变频器

Err41 运行时切换电机故障
在变频器运行过程中通过端子更改当前电
机选择

变频器停机后再进行电机切换操作

Err42 速度偏差过大故障

1.编码器参数设定不正确
2.没有进行参数辨识
3.速度偏差过大检测参数 F9-69、F9-60 设
置不合理

1.正确设置编码器参数
2.进行电机参数辨识
3.根据实际情况合理设置检测参数

Err43 电机过速度故障

1.编码器参数设定不正确
2.没有进行参数辨识
3.电机过速度检测参数 F9-67、F9-68 设置
不合理

1.正确设置编码器参数
2.进行电机参数辨识
3.根据实际情况合理设置检测参数

Err45 电机过温故障
1.温度传感器接线松动

2.电机温度过高

1.检测温度传感器接线并排除故障
2.降低载频或采取其它散热措施对电机进行散热处理

Err51 初始位置错误
1.电机电感值太大
2.变频器输出缺相
3.变频器电流检测故障或者霍尔损坏

1.功能码 F9-75 屏蔽此故障
2.检查电机线并排除此故障
3.检查霍尔并排除故障

Err61 制动单元过载 制动电阻值太小 更换更大阻值的制动电阻

Err62 制动回路短路 制动模块异常 寻求技术支持

Err64
反电动势辨识异常警
告

1.电机参数设置错误
2.静态辨识时 F1-20 反电动势设置错误
3.动态辨识时反电动势辨识异常
4.电机出现了退磁现象
5.电机反电动势确实偏大或偏小

1.正确设置电机参数尤其是额定频率和额定转速
2.检查 F1-20 设置是否太大或者太小并修改
3.检查动态辨识时电机是否完全空载，在辨识过程中电机是
否旋转到电机额定速度的 40%，如果在辨识时由于电机接有
负载未能旋转到电机额定速度的 40%，需要脱开负载再辨识
一次；
4.检查电机是否退磁
5.如果确认电机的反电动势偏大或偏小可以按“STOP”键复
位次警告，继续接下来的运行。
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